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DG ED/A Puuteekraan HMI

Uldine

1 Uldine

1.1 Paigaldusjuhendi andmed

Seda juhendit lugedes naete korraga pilte ja sumboleid, mis peaksid
muutma juhendis navigeerimise ja sellest arusaamise lihtsamaks.
Edaspidi selgitatakse erinevaid tahendusi.

Tekstipildid

Tahendus

Rasvane tritkk

Eriti oluliste sonade/ldikude
esiletdostmiseks

e Loendus Margistatud loendused, 1. tasand
- Loendus Margistatud loendused, 2. tasand
(Klamber) Positsiooni numbrid

» Kaitumisjuhis

Kaitumisjuhised personalile. Toodud alati
kronoloogilises jarjekorras

Pildid

Kasutatud joonised puudutavad kindlat masinatttpi. Muude
masinatlupide jaoks on nad p&himdbtteliselt ainult skemaatilise
iseloomuga. Seelabi ei muutu pohimétteline talitlus ja kasutamine.

Kasutusjuhendis toodud struktuurielementidel on jargmine
valjanagemine ja alljargnev tahendus.
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Uldine

D EDA Puuteekraan HMI

1.2

1.3

1.4

Identifitseerimisandmed

Selles juhendis kirjeldatud puuteekraani kasutatakse erinevates GEDA
liftides.

Dokumentatsiooni versioon: 2020-11

Viited autoridigusele ja omandidigusele

Kdik dokumendid on autoridiguse seaduse méttes kaitstud.
Dokumentide jagamine ja kopeerimine, ka osaline, ning selle sisu
ekspluateerimine ja avaldamine on keelatud, kui seda pole just
sOnaselgelt kirjalikult lubatud.

Tarnekomplektis olevas muu tootja tarkvara/kasutaja dokumentatsiooni
korral tuleb jargida autoridiguse seadust ja kasutustingimusi.

Rikkumised on karistatavad ja nendega kaasneb huvitamise kohustus.
Kadik digused toostusomandi diguste kasutamiseks on reserveeritud
firmale GEDA.

Erialapersonal paigaldus-, korrashoiu-/hooldustoodeks

Paigaldamiseks volitatud inimesed

Inimesed, kellel on kvalifitseeritud ametialane haridus, kes on labinud
koolitused ja saanud kogemusi, mis vdimaldavad tuvastada riske ja
vdimalikke ohte masina ja alamkomponentide kallal
paigaldamise/hoolduse/remonditdode tegemisel ning kes suudavad
nende riskide ja ohtude kdrvaldamiseks rakendada asjakohaseid
meetmeid.
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D EDA Puuteekraan HMI Kirjeldus ja kasutamine

2 Kirjeldus ja kasutamine

Need juhised kirjeldavad funktsioone ja juhtelemente, mis nduavad
puuteekraanile parooli sisestamist.
Piiratud grupp inimesi (monteerimine / hooldus).

Graafikatel naidatud tekstid on inglise keeles. Kbik tekstid kuvatakse
puuteekraanil valitud keeles.

GEDA S |
1 E

12.05.2020 17:19 0km/h

~Se b

Destination Position

00 00
.,

Joon. 1: liftikabiini 1 puuteekraan (HMI)

1  Séidusiht 4  Koormanaidik
Aktuaalne liftikabiini positsioon 5  Tuule tugevus (lisavalik)
Aktuaalne liftikabiini positsioon 6  Kuupevalkellaaja nait
mastil

[

3a Sumbol: lift ilma kaughoolduseta

7o

3b  Sumbol: lift koos kaughooldusega
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Kirjeldus ja kasutamine D EDA Puuteekraan HMI

LEDA W oL

13.05.2020 15:55 Okm/h

Destination Position

s 2 01

Joon. 2: liftikabiini 2 puuteekraan (HMI)

A HOME D Aktuaalne Code-nimekiri
B  Keelevalik E  Korruste andmed
C Toodandmed F Abi

Maapealse jaama puuteekraan (lisavalik)

GEDA l"l ,u_‘/_g

0 00

Joon. 3: maapealse jaama puuteekraan (HMI)

1 Séidusiht A  HOME

2 Aktuaalne liftikabiini positsioon C  Aktuaalne Code-nimekiri
3  Koormanaidik D Hooldus

4 Tuule tugevus (lisavalik)
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I EDA Puuteekraan HMI

Kirjeldus ja kasutamine

2.1 Aktuaalne Code-nimekiri

Aktuaalne Code-nimekirja naidik

» Toksake sumbolil (D).

LEDOA W
OA W A m
13.05.2020 15:55 0km/h -—
| —
7

¥ 02 01

Joon. 4: Code-nimekirja siimbol ,D“

v Kuvatakse aktuaalselt CEDA '!h.\\' » 1 ﬂ
. 13.05.2020 10:34 > 0km/h —J a

ootel olevaid koode. . — —

(1

{7

[

Joon. 5: aktuaalne CODE-nimekiri

2 i

ML050 EE 2020-11 11



Kirjeldus ja kasutamine I EDA Puuteekraan HMI

Code-ajaloo kuvamine

> Toksake CEDA N E
Sumb0||| (11) 09.03.2020 14:50 Okm/h C I

ON time 7 Alarm description

Nm—

A
[‘11'5

—_

&
M

~®
Joon. 6: CODE-nimekiri
> Sisestage CEDOA W
SISSG|OgImlsandmed 09.03.2020 13:56 Okm/h J

Parool (nimi): 86663

» Kinnitage ,OK*-
nupuga.

Y

Joon. 7: parooli sisestamine

v Kuvatakse EEI:IISW W ),,i«?:l r§
> - a

vahemalt viimase 13.05.2020 1032 L 0km/h
1 80 péeva kOOd |d . Event Time Descriptio | Event Text
* 5{13/2020 10:30! Code 23 - Blindstecker Montage- oder Fangprobensteuerung (a
+ 5/13/2020 10:30!' Code 23 - Blindstecker Montage- oder Fangprobensteuerung (a
# S{13{2020 10:30: Code 15 - Dachluke ist gedffnet
+ 5f13/2020 10:23:: Code 15 - Dachluke ist gedffret
* 5{13/2020 10:121 Code 37 - Frequenzumrichter Fehler
+ S5/13/2020 10:121 Code 46 - Uberwachung Mastverbindung
® 5/13/2020 10:121 Code 27 - NOT-HALT Blindstecker Dach
+ 5f13/2020 10:121 Code 16 - Montagesteg Seite 2 (ausgefahren)
* 5{13/2020 10:121 Code 15 - Dachluke ist gedffnet
+ S5/13/2020 10:121 Code 14 - Fangvarrichtung hat ausgelist
% 5/13/2020 10:08: Code 03 - Tiir «i» gedfinet
+  Nuit f intareal CArds 15 . Narkliba ict nafAfnat
| | &
-~
o~

Joon. 8: CODE-ajalugu
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I EDA Puuteekraan HMI Kirjeldus ja kasutamine

2.2 Programmiabi
» Toksata abisumbolil (F).
GEDA W

13.05.2020 15:55 0km/h

270201 =

T
Q0

Joon. 9: abistimbol ,,F*

— Kuvatakse meniii CEDA e
ulevaade, mille jaoks on T
saadaval "Abi".
» Puudutage valja, milles
vajate abi. E—

Delete landing levels

Teach expert

|

5
J

¥

Joon. 10: abiteemad

— Tdé6sammud kuvatakse Uksteise jarel.

v' Kui téésamm on edukalt I6petatud, kuvatakse see rohelise
taustaga.
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Kirjeldus ja kasutamine

I EDA Puuteekraan HMI

Legend

CEDA

09.03.2020 14:54

ﬁ Teach landing level door
modules

N
@ Speed fast

@ Speed slow

Legende

L
Delete l landing levels
 —}
c
. Delete individual landing levels
| —}
c
. Overwite landing level
| —}
-
]
& Insert landing level
| ]

Joon. 11: legend

Peatuskoha programmeerimine

CEDA

04.05.2020 11:51

Help
Teaching

1 Assembly control

Position 0 mm

2 Key switch Teaching setto
position «On»

=

CEDA

13.05.2020 13:12

Help
Teaching

-

=

-

Joon. 12: peatuskoha programmeerimine 1

Joon. 13: peatuskoha programmeerimine 2

CEDA

13.05.2020 13:17

Help
Teaching

3 Speed setting

Speed fast

Speed slow

Help
Teaching

CEDA

04.05.2020 11:52

0361

Position -2 mm

=

>

4 Delete all landing levels

0
— Delete landing levels
Delete individual landing levels

—J
‘
Teach landing level doors

o

Teach landing level doors

@

Teach landing level door modules

Landing level Details

=<

~

Joon. 14: peatuskoha programmeerimine 3

Joon. 15: peatuskoha programmeerimine 4

Peatuskoha programmeerimine (Basic)

LEDA

00.00.0000 00:00

Position 0 mm

Teach basic

1 Actuate button
(Operating panel)

®8

N

Open the released door

X
WT

@

Landing level input
(HMI)

—_
—

X

Landing

HE= & A

IS

Actuate button
(Operating panel)

(HMI)

o

Close the released door

@ s{s?c @ S@essml

LEDA

13.05.2020 13:33

Teach basic
Position -2 mm

N

Open the released door

X
WT

3 Landing level input Landing Lancing
(HM) Xx E =+ xx
4 Actuate button @ {9 E @
(Operating panel) 5sec Successful
(HMI)

o

Close the released door W 1
T

Joon. 16: peatuskoha programmeerimine (Basic) =~ Joon. 17: peatuskoha programmeerimine (Basic)

1
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I EDA Puuteekraan HMI

Kirjeldus ja kasutamine

Elektroonikamooduli sisselugemine peatuskohtades

LEDA

09.03.2020 14:56

Teach landing level doors

Open the released door

Car standing at taught landing level

N

Actuate button
(HMI)

o I

w

Actuate button
(Etage)

[ )

4 (HM)

&)

10 sec Successful

—.
2|

3|

g

3

Close the released door

_
| o—

Joon. 18: elektroonikamooduli sisselugemine

korruse peatuses

Peatuskohtade kustutamine

LEDA

09.03.2020 14:56

Delete landing levels

1 Delete all landing levels
(HM)

Delete individual landing levels
(HMI)

Actuate button

Landing level Landing prey
=t | el :‘
| input Xx b2

3 Actuate button
(Operating panel)

(HMI)
Ao=> 9
S Successful
(HMI)

Joon. 19: peatuskohtade kustutamine

Peatuskohtade programmeerimine (Expert)
Kuvatakse liftide korral valikuga "Premium pakett".

LEDA

04.05.2020 13:46

Teach expert
Position 0 mm

Door selection
(HMI)

Door release E

~

Actuate button
(Operating panel)

w

Open the released door

IS

Landing level input
(HMI)

Landing

— o
e = B

Joon. 20: peatukoha programmeerimine (Expert)

1

bi—
—_

°

° e

: =l 2

LEDA

04.05.2020 13:47

Teach expert
Position 0 mm

@

Landing level already taught.

(HMI)

@EB%»@

6 Actuate button .;i
(Operating panel)
Sroe Successful
(HMI)
_—
7 Close the released door W; -
g P —
E—

=
Joon. 21: peatukoha programmeerimine (Expert)
2
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Kirjeldus ja kasutamine I EDA Puuteekraan HMI

2.3 Programmeerimisreziim
2.3.1 Peatuskoha programmeerimine
Paigalduse juhtsusteem jaab Uhendatuks.
LEDA N SR
13.05.2020 10:36 ﬁ OI:',ln.’h L_,]
7_: 21_: Position

m/min m/min

= |

Position 474 mm

Joon. 22: paigaldusreziimi kuvamine

» Avage katuse juhtplokk.

» Keerake votmeliliti "Teach" asendisse
"On"_

Joon. 23:
programmeerimisreziimi
votmelliliti
— KORRUSE PEATUSE (50)
klahv vilgub aeglaselt.
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I EDA Puuteekraan HMI

Kirjeldus ja kasutamine

v" Puuteekraan
[Glitub
automaatselt
programmeerimisr
eziimile "Basic".

P4

Landing
level

n Position

052 |00

\

Position 0 mm

Joon. 24: programmeerimisreziim Basic

ML050 EE 2020-11
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Kirjeldus ja kasutamine I EDA Puuteekraan HMI

2.3.2

Peatuskohtade kustutamine

Et véltida ,,valede“ korrusepositsioonide (peatuste)
programmeerimist lifti erinevates kohtades, tuleb
korrusepositsioonid enne iga kdimasolevat paigaldust kustutada!

» Toksake EEDA[? W =

SumbO“I (41) 09.03.2020 15:46 0km/h L__J

v Kinnituseks vilgub

stimbol roheliselt. ﬁ E %
Landlng

level u Position

v OQ

) ‘Posmon 0 mm

Joon. 25: peatuskohtade kustutamine

» Vajutage KORRUSE PEATUSE
(50) klahvi 5 sekundit.
— Kinnitamiseks vilgub
KORRUSE PEATUSE klahv
Kiiremini.

» Toksake simbolil (41) uuesti.
v NUld on kdik programmeeritavad peatuskohad kustunud!

18
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I EDA Puuteekraan HMI

Kirjeldus ja kasutamine

233

Tousukiiruse seadistamine

Tdusukiirust saab reguleerida vastavalt liftikabiini tapsele asukohale

peatumiskohas.

> Toksake
sumbolil (42).

» Regulaatoril (30)
nihutades saab
téusukiiruse
seadistada

aeglasemale astmele.

» Regulaatoril (31)
nihutades saab
téusukiiruse
seadistada kiiremale
astmele.

LEDA

09.03. 2020

WY 5=
0 knl\.’h - _J

‘ﬁj 2

Landing n

level Position

052 00
@ @ (D

15:46

CEDA " R

= 0km/h

13 .05. 2020

10 :36
30—

27—
.l

Position

00

Position 474 mm

Joon. 26: téusukiiruse seadistamine

|

ML050 EE 2020-11
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Kirjeldus ja kasutamine D EDA Puuteekraan HMI

234 Peatuskoha programmeerimine (Basic)
2341 Peatuskoha programmeerimine juhtsiisteemiga G-SAC

[Single Automatic Control]

o Peatuskohta tuleb eelnevalt paigaldada korruse turvauks!

i |

» Soitke paigalduse juhtsiisteemiga esimesele korrusele (peatuskoht)
ja asetage see seal tapselt korruse turvaukse juurde.

o Liftikabiini porand ja korruse turvaukse lavi peavad olema tapselt
1 samal tasemel! (tolerants £ 1 cm)

» Vajutada korraks KORRUSE
PEATUSE (50) klahvi.

o Liftikabiini ,,B-kuljel” olev liftikabiini uks on selle juhtsiisteemiga
1 vaikimisi programmeeritud kui ,,hoonesse sissepaasu uks".

Jargmise 5 sekundi jooksul avage liftikabiini uks kuni korruse
turvaukseni ca 10-20 cm.

Kontrollige, kas korruse turvauks on veidi avatud liftikabiini ukse ees.

Oht elule liftikabiinist valjakukkumise teel

> Liftikabiini ust ei tohi programmeerimise ajal kunagi avada rohkem
kui ca 20 cm.

[ Kui liftikabiini ust ei avata 5 sekundi jooksul, tuleb uuesti vajutada
1 KORRUSE PEATUSE klahvi (50).

20 MLO050 EE 2020-11



I EDA Puuteekraan HMI Kirjeldus ja kasutamine

v' Puuteekraan LEDA W =3 E
|U|Itub 09.03.2020 15:46 Okm/h
automaatselt

programmeerimisr ﬁ %
eziimile "Basic". E
4
2 Liftikabiini positsioon ./ ’>/ —
Landing
level n Position m
24' ‘Posmon 0 mm @ E'
43 Korruste seadistamine:

ULESLIIKUMISE klahv: Korruse 1 kuni 9 eelvalik (11-19, 21-29...)
ALLALIIKUMISE klahv: tagasi korrusel 9 kuni 0 (19-10, 29-20...)
max 99 korrust

» Vajutage KORRUSE PEATUSE
(50) klahvi 5 sekundit.
— Kinnitamiseks vilgub
KORRUSE PEATUSE klahv
Kiiremini.

Puuteekraanil kuvatakse V.

» Pange avatud liftikabiini uks taas kinni.
v Selle peatuskoha programmeerimine on I6petatud.

[ Programmeerige ulejadanud korrused kirjelduse jargi.

Kontroll parast programmeerimist
e Kas liftikabiin peatus valitud peatuskohas

e Kui liftikabiini pdrand on korrusega samal tasandil (korruse
turvaukse lavi).

[ Tehke iga peatusega funktsionaalne test
1 Selle parandamiseks saab poranda asendit programmeerida ka
uksikute peatuskohtade jaoks!

ML050 EE 2020-11 21



Kirjeldus ja kasutamine

2.34.2 Taiendav programmeerimine juhtsiisteemi "G-ICSB" jaoks
[Intelligent Call System]
Peatuskohtade programmeerimine toimub selle juhtsisteemiga nagu on
peatlkis 2.3.4.1 Peatuskoha programmeerimine juhtststeemiga G-SAC
kirjeldatud.
"G-ICSB" juhtstusteemil on korruse turvaustel elektrimoodulid kutse
juhtststeemiga. Need elektrimoodulid tuleb maarata programmeeritud
peatuskohale.
Programmeerimisreziim ,,Basic*
> Toksake LEDA W =
Sumb0||| (40) 09.03.2020 15:46 0km/h .,,__J
v Kinnituseks vilgub
sumbol roheliselt. ﬁ %
La:::l;:lg n Position m
i 0Q &
24 Position 0 mm @ E'
Joon. 27: elektrimoodulite mdéramine
Elektrimoodul koos kutse juhtsiisteemiga
Kutse juhtsusteem (60) vilgub koigil
installitud elektrimoodulitel.
ID otsingu kaivitamine
» Vajutage KUTSE-klahvi 5 sekundit all.
> Niipea kui KUTSE-klahvi
vilkumismuster muutub, laske klahv
lahti.
Joon. 28: elektrimoodulite
mé&éramine
ID-otsingu ajal vilgub nupp 6 sekundit.
Parast kahesekundilist pausi vilgub uue elektrimooduli-ID klahv.
Parast elektrimooduli sisselugemist I6dpetavad nupud vilkumise ja
puuteekraani klahv (40) hakkab roheliselt vilkuma.
Puuteekraanil kuvatakse V.
Programmeerimine on edukalt |6pule viidud ja puuteekraanil olev klahv
muutub siniseks.
22 ML050 EE 2020-11
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D EDA Puuteekraan HMI Kirjeldus ja kasutamine

2.3.5 Programmeerimisreziim "Expert" - lisafunktsioonid

2.3.51 Peatuskohtade programmeerimine (Expert)

[ ) See peatiikk kehtib ainult preemiumpaketiga liftide kohta.

1

> Toksake CEDA W
n00|esumb0“| (45) 09.03.2020 15:46 Okm/h [.,__J
v" Naidik ldlitub

Caimi "Exspert. ‘37 2
Li:::’;?g g Position
0052 00

)4' ‘Posmon 0 mm @

[ Noolesiimbol kuvatakse ainult programmeerimisreziimiga "Expert*
1 liftide puhul.

Siin saab muuta programmeerimisreziimide "Basic" ja "Expert"
kuva.

Lol ]3]

Puudutage "A" ja/voi
"B" (49), et valida
soovitud liftikabiini uks.

=

71

e
-
U

Door release

ooﬂjm

« ‘F’osition 0 mm

Joon. 29: programmeerimisreZziimi ,,Expert” vaade

| i %

40 Maarake elektrimodulile klahv. Vt ptk 2.3.4.2 Taiendav programmeerimine
juhtstisteemi "G-ICSB" jaoks

41 Kustutage peatuskohtade klahv. Vt ptk 2.3.2 Peatuskohtade kustutamine

43 Klahvid korruse numbri sisestamiseks. Vt ptk 2.3.4.1 Peatuskoha
programmeerimine juhtststeemiga G-SAC

o Peale liftikabiini ukse valimist saab jatkata peatumiskoha

1 programmeerimist. Liftikabiini ukse saab valida igal peatumiskohal
ja seetottu jaab programmeerimisreziim "Ekspert" aktiivseks kuni
peatumiskohtade programmeerimise 16puni.
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2.3.5.2 Uksiku peatuskoha kustutamine

» Valige
noolestimbolitega (43)
kustutatav peatuskoht.

> Toksake
sumbolil (46).
v" Valiku

kinnitamiseks Landing n "
Position

helendab klahv level 0 0

Door release

roheliselt.

» Vajutage KORRUSE PEATUSE
(50) klahvi 5 sekundit.
— Kinnitamiseks vilgub
KORRUSE PEATUSE klahv
Kiiremini.

Puuteekraanil kuvatakse V.
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2.3.5.3 Peatuskoha positsiooni muutmine

® Peatuskohta tuleb eelnevalt paigaldada korruse turvauks!

i |

» Soitke paigalduse juhtsisteemiga peatumiskoha uuele positsioonile
ja asetage see seal tapselt korruse turvaukse juurde

» Toksake sumbolil (47).
— Valiku kinnitamiseks helendab klahv roheliselt.
» Vajutada korraks KORRUSE PEATUSE (50) klahvi.

Jargmise 5 sekundi jooksul avage liftikabiini uks kuni korruse
turvaukseni ca 10-20 cm.

Kontrollige, kas korruse turvauks on veidi avatud liftikabiini ukse ees.

Oht elule liftikabiinist valjakukkumise teel

» Liftikabiini ust ei tohi programmeerimise ajal kunagi avada rohkem
kui ca 20 cm.

® Kui liftikabiini ust ei avata 5 sekundi jooksul, tuleb uuesti vajutada
1 KORRUSE PEATUSE klahvi (50).

» Vajutage KORRUSE PEATUSE
(50) klahvi 5 sekundit.
— Kinnitamiseks vilgub
KORRUSE PEATUSE klahv
Kiiremini.

» Pange avatud liftikabiini uks taas kinni.
v Selle peatuskoha programmeerimine on I6petatud.

[ Programmeerige ulejadanud korrused kirjelduse jargi.
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2.3.54 Peatuskoha sisestamine

» Valige
noolestimbolitega (43)
uus peatuskoht.

» Toksake
sumbolil (48).
Door release

v" Valiku =
kinnitamiseks Landing "
level Position

helendab klahv
0052 00

roheliselt.

» Vajutage KORRUSE PEATUSE
(50) klahvi 5 sekundit.

— Kinnitamiseks vilgub
KORRUSE PEATUSE klahv

Kiiremini.
o Uuele peatuskohale tuleb paigaldada ka korruse turvauks. Korruse
1 turvauksel olev elektrimoodul (kutse juhtsiisteem) tuleb maarata uuele

peatumiskohale. Vt ptk 2.3.4.2 Taiendav programmeerimine
juhtsusteemi "G-ICSB" jaoks

Ulaltoodud peatuskohti suurendatakse automaatselt ihe korruse
numbri vorra.
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2.3.6 Liftikabiini positsiooni kontroll

Parast peatuskohtade programmeerimist saab kontrollida
programmeerimise parameetreid.

> Toksata stimbolil CEDA w2
,,KOrrUSte andmed“ 09.03.2020 15:46 Okm/h ’.,__J
(E).

4 EH 2

Landing o
level Position

Position 0 mm @D/

g)i
Joon. 30: liftikabiini positsiooni 1 kontroll
v Kuvatakse CGEDA W
esimese 9 kOrrUSe 12.05.2020 17:36 Okm/h l.,,,,
(kUI olemas) Landing level  Position Offset Landing level ID
0 0 mm 0mm 00 00 00
andmed. v s = o
2 17618 mm | 00 mm G €Y G
3 -1 mm 00 mm ) Co @
4 -1 mm 00 mm o oo 00
5 -1 mm 00 mm 00 00 00
6 -1 mm 00 mm 00 00 00
7 -1 mm 00 mm 00 00 00
8 -1 mm 00 mm 00 00 00
9 -1 mm 00 mm 00 00 00
Position 2 mm ;
Joon. 31: liftikabiini positsiooni 2 kontroll
Nait:
Korruse Positsioon Nihe Vabaks lUlitatud ID-korrus (ainult
nr mm-tes (peenseadistus) liftikabiini uks kutse
0,1,2... mm-tes (korruse jaoks) juhtsiisteemi
korral)
Elektrimooduli
maaramine
() Peenreguleerimist saab teha ainult ,parooliga kaitstud alal®.
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2.3.7 Liftikabiini positsiooni peenreguleerimine
> Toksake otse CEDA N
vaartusele ,Offset” nt 05200 178 Okm/h L_,
korruse 1 (1) puhul. PR =ty R
1 3826 mm 00 mm EE 05 00 00
2 17648 mm | 00 mm BIB] G €Y G
3 -1 mm 00 mm ﬁﬁ COpOCRN0d
4 -1 mm 00 mm EE 00 00 00
5 -1 mm 00 mm ﬁﬁ 00 00 00
6 Amm | 00mm E1B] 00 00 00
7 -1 mm 00 mm ﬁﬁ 0 00 00
8 Amm | 00mm EIB] 00 00 00
9 -1 mm 00 mm ﬁﬁ 00 00 00
Position 9 mm i; E
Joon. 32: liftikabiini positsiooni peenseadistus 1
> Sisestage GEDA W E
SISSG|OgImlsandmed 09.03.2020 13:56 Okm/h 7-‘
» Parool (nimi): 86663 ffas
» Kinnitage ,OK*-
nupuga.
Liftikabiini positsiooni peenseadistus 1
[ Parast iihe minuti m66dumist meniiivalikusse lUhtegi sissekannet
1 tegemata lulitub puuteekraan automaatselt tagasi tookuvale.
> Mbétke kdrguste vahe N RNY
liftikabiini péranda ja korruse -
turvaukse lave vahel ning R oYL o
vajadusel korrigeerige seda .. |[EEHSHIEEE
vaartust sisestusvalja abil. value: DR
34 mm
Korrektuurvaartus = + 50 mm Ao
L9 mm
4 mm
R Clear
33 mm )
24 mm

Position -3 mm

Joon. 33: liftikabiini positsioon peenseadistus 2
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24 Kaitstud piirkond
> Toksake GEDA- EEI:IIL; W =
|OgO| (G) 12.05.2020 17:16 \@ 0Okm/h L_,I
m Destination Position
> Toksake GEDA RO
Sumb0||| (20) 09.03.2020 13:56 Okm/h iJ
%
> Sisestage CEOA WO
SISSG|OgImlsandmed 09.03.2020 13:56 Okm/h
» Parool (nimi): 86663
» Kinnitage ,OK"-
nupuga.
[ Parast iihe minuti m66dumist menuiuvalikusse lhtegi sissekannet
1 tegemata lulitub puuteekraan automaatselt tagasi tookuvale.

v' Kuvatakse menui Ulevaadet.
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LEDA W

09.03.2020 15:00

Load

(%)

Okm/h

| S

/O Overview

Frequency converter

Version

Premium package
27

L

Options

1

GEDA landings

29 . Lubrication pump

1T

Joon. 34: iilevaade - kaitstud piirkond

27 kuvatakse ainult siis, kui valikuna on valitud ,Preemiumpakett*

29 kuvatakse ainult siis, kui suvandites on valitud ,Maardeseadme versioon 2“

241 Koormanaidik
Peale lifti ja tarvikute (montaazikraana...) kokkupanemist saab
koormanaidu tareerida.
CEDA Load ﬁ
09.03.2020 15:12
raw score = | Rawvalue sensor 1+ Raw value sensor 2
13461 07287 8,22 mA 06174 7,57 mA
] @—» Switch kg/lbs
Start of weight
O— A e
Plausibility ®
ﬁ rated load 1400 kg
S B8
0240 kg
Plausibility @
Joon. 35: koormandidiku lilevaade
1 KaaluUhiku Umberlalitus (kg/nael)
2  Kaivitage koormaseadistus (seadistatud taara ja nimikoormus)
3 Nimikoormuse seadistamine
4  Koormanaidik
Ribanaidik naitab praegust kaalu. Tulba varv on dinaamiline. Sellest
vasakul on aktuaalne kaal kg-des véi Ibs-des.
30 ML050 EE 2020-11
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2411 Taara ja nimikoormuse maaramine liftikabiinis

Taara maaramine

Peale lifti ja tarvikute (montaazikraana...) kokkupanemist saab
koormanaidu (30) tareerida.

Eeltingimus:
Liftikabiinis on ainult operaator!

Koormaseadistuse kaivitamine
» Toksake valjal (2).

— ,Kaivitage koormaseadistus® on aktiivne ja valja kuvatakse
roheliselt.

puuteekraan.
Seadistamist tuleb jatkata maapealse jaama puuteekraanil!

Vt ptk 2.4.1.2 Taara ja nimikoormuse maaramine maapealsele
jaamale

i, — Kui see niit kuvatakse, on maapealsesse jaama paigaldatud

— Seadistamiseks kuvatakse hupikaken.

)
CGEDOA Lo =
04.05.2020 16:03 _——
raw score = | Raw value sensor 1 + Raw value sensor 2
11571 05770 7,38 mA 05801 7,38 mA
43000 [T 442000 shutdown
- 40000 Max. oA
':7
Current weight

Freigabe Justage

4 247 Plausibility
rated load

0258 kg
I 097
05000

Joon. 36: taara hiipikaken, koorma seadistamine liftikabiinis

Taara maaramine
» Toksake valjal (5).
Nimikoorma maaramine
» Laadige liftikabiin nimikoormusega.
— Operaator on nimikoormaga liftikabiinis.
» Seadistada kaalukoormuse piir "-" ja "+" (6,7) abil.
» Kinnitage sisestus, toksates valjal (8).
» Ja lahkuge ,,OK"-ga (9) sisestusaknast.
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241.2 Taara ja nimikoormuse maaramine maapealsele jaamale

Eeltingimus:
liftikabiin on tihi.
Koormaseadistuse kaivitamine
» Toksake liftikabiinis valjal (2).
— Seadistamiseks kuvatakse hupikaken.

» Minge maapealsesse jaama ja tehke seal juhtelemendil tdiendavad
seadistused.

EEEIA; o

Okmih
Set load

Current weight

Approval of weight adjustment

Plausibility

rated load

Joon. 37: taara, nimikoormuse seadistamine maapealses jaamas

Taara maaramine
» Vajutage klahvil ,Taara maaramine" (5).

— Nupp helendab, kui on taidetud tingimused ,Vabastus®,
,Kohandamine" ja ,Usaldusvaarsus®.

Nimikoorma maaramine
» Laadige liftikabiin nimikoormusega.
» Seadistada kaalukoormuse piir "-" ja "+" (6, 7) abil.

— Kui sisendpiir on saavutatud, kustub vastava klahvi LED-tuli. See
kuvatakse vastavalt max voi min abil.

» Kinnitage sisestus, toksates valjal (8).

32 MLO050 EE 2020-11



I EDA Puuteekraan HMI

Kirjeldus ja kasutamine

24.2 Kuupaevalkellaaja seadistamine

Kuupéaeva ja kellaaja kuva GEDA logo all saab maarata kohaliku aja
jargi. Kuupaev ja kellaaeg seadistatakse PLC-s, puuteekraanil ja

sagedusmuunduril (FU).

> Toksake véljal (22). GEDA

09.03.2020 15:00

Options

\\"I
Okm/h

IO Overview

'equency converter

Premium package

GEDA landings

29 Lubrication pump

Kellaaja ja kuupieva CEDA
sisestamine/muutmine e el

» Toksake vastavale
sisestusvaljale.

Systemtime HMI

Time

15:14:17

Date

09.03 . 2020

Time
Preselection time
hour minutes  seconds
08 38 00
day month year
09 03 2020

Time / date set

Time

15: 14 : 46

Date

Systemtime PLC

09.03. 2020

Joon. 38: kellaaja/kuupdeva muutmine

> Sisestage vaartus kuvatud

klahvistikul ja kinnitage nupuga

,OK*.

— Korrake koigi sisestusvaljade

sisestus.

Low Limit: 1

High Limit: 60

Value:

Joon. 39: klahvistik

) Seadistatud kellaaega juhib PLC. S.t PLC siinkroniseerib kellaaega
1 puuteekraanil ja sagedusmuunduril.

ML050 EE 2020-11
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243 Tarkvarauuendus ja versiooninaidik
Tarkvaraversioonide LGEDA Wl m
paring 09.03.2020 15:00 0km/h —
I T “d
> Toksake valjal (23). =
29 'Lubricationpump
— Kuvatakse LEDA Version
kasutatud riistvara 005,200 14188
tarkvaraversioonid. Software version PLC MutiP18-0018
g erial number S C-L2CB08602019
> Toksake valjal (a). e
Software version HMI MultiP18-001A ‘
Software version VFD MultiP18-002
Serial number VFD 02.05.00 .17
Software version HMI ground sl@n\ MultiP18-001B ‘
a —
U\u;make >
Joon. 40: versiooninéidik
PLC Programmable Logic Controller (ProgrammeeritavLoogiline Kontroller)
HMI Human Machine Interface (puuteekraan)
VFD Variable Frequency Drive (sagedusmuundur)
2431 Tarkvara aktualiseerimine (uuendus)

Seadistuste kindlustamine

» Puudutades vastavat
valja, saab PLC-st
satteid Ule kanda
puuteekraanile
(HMI) (a) ja HMI-st
PLC-le (b).

LEDA Update
13.05.2020 11:13
Software version PLC BL2000-001L

Date / Time

ePLC -> HMI

11.05 2020 11:09

QiMI ->PLC

= =

=

Joon. 41: uuendus

Kui PLC-d vahetatakse vdi varskendatakse, ei pea enam seadistusi nt
preemiumpaketi voi laadimise jaoks tegema.

34
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Logifailide allalaadimine

Logifailid asuvad puuteekraanil kataloogis MMCMemory\GEDA

e Codes — alarmide ajaloo CSV-fall

e Logger — DatalLoggeri CSV-fail

e Parameeter — seadistusvaartuste CSV-fail
- Preemiumpaketi number ...

- Viimane taara
- Viimane nimikoormus

» Puudutades valjal (c),
saab logifailid
salvestada USB-
andmekandjale.

Puuteekraani (HMI) tarkvara aktualiseerimine

GEDA

13.05.2020 11:25

Update

=

Software Version SPS

Datum / Unrzeit

PLC -> HMI

BL2000-001L

12.05.2020 10:39

° HMI -> PLC

wnload Logfiles

i

A

Ll IR

Joon. 42: logifailide 1 allalaadimine

Puuteekraani tarkvara saab varskendada USB-andmekandja abil.

> Uhendage USB-
andmekandja
puuteekraaniga.

— Kuvatakse vali (d).

CEDA

13.05.2020 12:38

Update

)]

Software Version SPS

Datum / Unrzeit

PLC -> HMI

BL2000-001L

C1
AT
NEAW,

12 .05.2020 10:39

HMI -> PLC

wnload Logfiles

i
i

Update HMI

A

. TS

Joon. 43: logifailide 2 allalaadimine

Varskendus toimub ainult siis, kui andmekandjal on andmetega

kataloog \AutoUpdate.

ML050 EE 2020-11
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244

Valikud
Valikute CEDA W m
kuvamine/muutmine 09.03.200 15300 Okmh (N8

> Toksake valjal (24).

29 'Lubrication pump

Siin saab valida jarelkonfigureeritud valikud.

Preemiumpaketi GEDA Options ﬂ
jarelvarustamine @ L

> Kandke vlale (a) ,‘Lemw 2 3%%}

paketlnumber' Automatic Iubrication device %

v" Preemiumpaketi vesont oy [Juesez | A

seadistused [ [ rrarce svsem [ erdroiewl |

lUlitatakse vabaks. I | (.

| [ interlock cam in enclosure barrier, release ‘ %:

[ rotary knob Key field ——

B oot indng eveiscny [ fastrotation ﬂ

Joon. 44: valikud

Preemiumpakett voib sisaldada naiteks:

e Homingu tuulekiirus

e Homingu ajaseadistus

e Kahe maaratletud peatuskoha (korrused) vahelist materjalivedu
e Programmeerimisreziim ,Expert”

e Kaughooldus

36
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245 Aktuaalsete sisendite/valjundite kuvamine

> Toksake véljal (25). GEDA

09.03.2020 15:00

29 Lubrication pump

4 Kuvatakse EEDA 1/0 Overview car
liftikabiini R & | )
juhtsustemi ; IEEEEEEREEEE
juhtplokis oleva : .
juhtststeemi
praegused
sisendid ja
valjundid.

Joon. 45: néide liftikabiini sisendite/véljundite kuvast
55 HMI sUsteemi muutujate nait

56 Signaalide nait (tehnoloogiline)
57 Uksikute moodulite nait koos signaalide kirjeldusega

[ ) Mone masinatiiiibi puhul saab seda teavet kuvada ka liftikabiini
1 katusel oleva juhtploki jaoks.

> Toksake EEDA 1/0 Overview roof
stimbolil (58). w200 0005 o
v Ekraan kuvab il
vaheldumisi
liftikabiini ja
liftikabiini katuse
juhtplokki.

Joon. 46: néide liftikabiini katuse sisendite/véljundite kuvast
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246 Sagedusmuunduri parameetrite kuvamine

> Toksake véljal (26). GEDA

09.03.2020 15:00

29 Lubrication pump

v" Kuvatakse CGEDA Frequency converter

sagedusmuunduri
p arame etri d . Software version VFD BL2000-002C
Serial number VFD 02.05.00.17
D 2.3.x% 2.5.X%
Warning code | 00 Apparent current| 0 A
Code fault | 00 input voltage | 400 V
Speed | Orpm DC-Voltage | 548 V
Speed encoder | Orpm Torque| 0%
STO PLC FC status release
channel A 0 0 Lok
channel B 0 0 e

Joon. 47: sagedusmuunduri parameetrite néit

[ ) Sisendpinge kuvatakse ainult siis, kui lift ei toota.
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2.4.7 Valiku ,,Preemiumpakett” seaded
» Toksake valjal (27). CGEDA W
\/ 09.03.2020 15:00 0km/h ‘,

29 Lubrication pump

‘/ Kuvata kse E E I:IA Premium package
preemiumpaketi o
Va|IkUd —j»:_ Homing “‘1

—»:_ Homing @ W

—»:_ 32A operation
I

_‘>:_- Material transport LTAOJ @FKJ

Valiku aktiveerimine

» Toksake soovitud
valikutel.

v Valik on L
aktiveeritud ja @ @

kuvatakse V.

DEEE

Joon. 48: preemiumpakett

61 Seadistamine, millise tuulekiirusega peaks lift maapealsesse jaama séitma.
Toodnaidikul kuvatakse tuulelipu kérval

62 Kui lifti siin margitud minutitel ei kasutata, sdidab see maapealsesse jaama.
Téonaidikul kuvatakse kellaaja korval

63 Lift to6tab 32A reziimil. Sdidukiirus vaheneb ja kandevdime vdib vaheneda.

64 Kahe maaratletud peatuskoha vahelist materjalivedu

Valikute seadistamine

» Sisestage soovitud vaartus kuvatud o
klahvistikul ja kinnitage nupuga High Limit: 60
,OK". Value:

Low Limit: 1
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24.71 Materjali transport
» Aktiveerige materjali transport (1) ja sisestage korruse numbrid (2).

E E DA Premium package m E E DA -

09.03.2020 15:29 09.03.2020 15:28
 pr—
N A
[ Homing ) | 72kmh || NP

]
Destination Position
—_—

‘\\l 5=

Okm/h u

‘ [ Homing @@
‘ [ 32Aoperation/ 0 0 0 0
‘ [v dl=mTansport @<L4’73‘; m

Joon. 49: materjali transport
Joon. 50: materjaliveo t66ndidik

Naide materjali transpordist 1. ja 3. korruse vahel

[ Aktiveeritud on ainult korrusemoodulid 1 ja 3. Koik teised vilguvad
1 ja on keelatud.

» Laadige lift 1. korrusel, sulgege uks ja vajutage korrusemoodulil
klahvi.

— Klapp suttib ja lift ligub 3. korrusele.

» Tuhjendage lift 3. korrusel, sulgege uks ja vajutage korrusemoodulil
klahvi.

v Klapp sduttib ja lift ligub 1. korrusele.

Kui maapealses jaamas on puuteekraan, kuvatakse materjalivedu (1).

JEEIIS; |
Okm/h —
1 &
Destination  Position

OO 00

Joon. 51: maapealsesse jaama materjaliveo néit
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2438 Korruste diagnostika
> Toksake valjal (28). GEDOA

09.03.2020 15:00

Version

29 Lubrication pump

v' Kuvatakse GEDOA
kOfTUSte Ulevaade 13.05.2020 15:58
koos nende Floor diagnosis
funktsiooniolekute
ga.

¢ Uks avatud
e Uks suletud

e Lift kutsutud (klahv
korrusemoodulil
vajutatud)

EEEEREEEE |
EEEIEEEIEREL]
R EIECEICREE
2] ][ = e <~
EEEIEEEIERER
EEEEEEEREE
EEEEEEEREE
EEEIEEEIEREE
CEEEEEEIERE

-EEEBEEER

N

Joon. 52: korruste funktsiooniolekute (levaade
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249 Maardeseade (ainult versiooniga 2)
> Toksake valjal (29). GEDOA w2 m
09.03.2020 15:00 0km/h ‘ )

Méérdekoguse E E DA Lubrication pump

seadistamine e i Tal

> Regulaatoril (a) N
nihutades saab
maardekogust
seadistada.

Joon. 53: méérdeseade (automaatreziim)

b Automaatreziimil maarimist ei toimu
c Teadete ,Maardeseade tihi“ arv

d Maardeseadme taitetase

Reguleerige maarimist LCEDA Lubrication pump
paigaldusreziimil nos2m i ,
> Toksake valjal (f).

v Hammaslattide
maarimine on
nuud 20 minutiks
sisse lulitatud.

—
;:I
Assembly 00 J%
¥
—— —
S mantat lubrication S— ﬂ

Joon. 54: maérdeseade (paigaldusreziim)

e Maardeaine koguse reguleerimine ei ole paigaldusreziimil voimalik

[ Maardeseade on aktiivne ainult tlessoidu ajal.

1 Kui teade ,,Maardeseade on tiihi“ (tditetase oranz), liigub lift
aeglasemalt.

Loendurit (c) tostetakse 1 vorra. Teate saab kinnitada, puudutades
lahtestusnuppu. Seejarel liigub lift piiratud aja jooksul taas
kiiremini.
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